PID控制器
1. 任务
[bookmark: _Hlk22831813]自行设计并制作（包含至少五个按键、控制部分、显示部分）的硬件电路，通过PID算法实现电机的自动控制。
2. 基本要求
(1) 自行设计并制作（包含至少五个按键、控制部分、显示部分）的硬件电路。
(2) 其中三个按键分别对应P、I、D三个参数的调节，其余按键可用来设定速度或位置、模式切换等，最终实现电机的自动控制，（包括PID速度环、PID位置环）
(3) 显示部分实时显示P、I、D三个参数的大小、电机的转速、位置等。
3. 发挥部分
(1) 深入理解PID控制器中P、I、D三个参数的作用，体现在对电机控制的实际效果和报告中。
(2) 利用串级PID实现对电机自动控制（PID速度位置环）。
4. 注意事项
(1) 硬件电路可采用洞洞板/手工PCB制作/工厂制板PCB，不能采用开发板。 
(2) 硬件电路主控芯片不限（51、MSP430、STM32等均可）。
(3) 硬件电路显示部分可采用数码管、LCD、OLED等均可。
(4) 电机驱动电路可采用成品模块（如L298N等均可）。
(5) [bookmark: _GoBack]关于发挥部分(1)，通过现场演示，结合实际效果，对P、I、D三个参数的作用加以描述进行综合评分。
(6) 学有余力的同学可通过MATLAB仿真加深对每个参数的理解，体现在报告中。
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